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El	MÃ³vil	GPR	de	Catsurveys
otorga	soluciones	en	el	foco	de
atenciÃ³n

Catsurveys	Group	ha	creado	un	innovador	proceso	de	georreferenciaciÃ³n	y
sincronizaciÃ³n,	lo	que	permite	la	combinaciÃ³n	de	datos	generados	usando	un	sistema
de	vehÃculo	remolcado	-	Mobile	Ground	Penetrating	Radar	(MGPR)	y	un	GPS-	creando
mÃ¡xima	precisiÃ³n	y	producciÃ³n.	El	sistema	MGPR	puede	grabar	hasta	50	kilÃ³metros
lineales	por	dÃa,	requiriendo	GestiÃ³n	de	TrÃ¡fico	limitado.

Los	datos	post-procesado	permiten	mapear	con	precisión	e	identificar	aparatos
subterráneos.	Al	combinar	esta	información	con	otros	datos	de	encuesta	crea	uno	de	los
más	completos,	no	intrusivos	en	paquetes	de	sondeo	disponibles.

La	Sociedad	Internacional	para	la	Tecnología	sin	Zanja	(ISTT)	ha	galardonado	el	sistema
MGPR,	ya	que	es	un	componente	clave	para	los	estudios	de	viabilidad	y	proyectos	de	ingeniería	civil,	proporcionando	una	visión	de	hacia
dónde	llevar	a	cabo	obras	intrusivas,	dejando	que	el	usuario	tome	la	mejor	decisión	informada	posible	antes	de	romper	cualquier	terreno,
la	reducción	de	riesgos,	costos	y	tiempo.	Proporciona	la	recopilación	de	datos	más	rápido	con	una	mínima	gestión	del	tráfico,	reduciendo
los	riesgos	de	salud	y	seguridad	para	el	personal	de	encuesta.

El	rápido	sistema	de	recolección	de	datos	ofrece	una	amplia	gama	de	beneficios.	Puede	grabar	hasta	50	kilómetros	lineales	por	día,
ayudando	en	la	identificación	de	los	servicios	públicos	subterráneos	calzada,	aparatos,	estructuras,	pozos	de	registro	enterrados,
cubiertas,	cámaras,	alcantarillas,	túneles	y	la	infraestructura	subterránea	no	registrada	para	confirmar	el	espacio	de	la	ruta	clara.	Esto
elimina	obras	intrusivas	innecesarias	y	es	una	herramienta	mucho	más	rentable	si	se	compara	con	GPR	de	empuje	tradicional.

El	MGPR	utiliza	una	multitud	de	antenas	de	baja	e	intermedia	frecuencia	para	aumentar	la	calidad	de	los	datos	y	su	fiabilidad	para	la
detección	de	blancos.
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